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¥ Modut enkodera obrotowego 360° do Arduino
5V DC do Arduino RaspberryPi

Cena brutto 22,00 zt

Cena netto 17,89 zt

Czas wysyfiki 24 godziny
Numer katalogowy LCT-295
Producent LC Technology

Opis produktu

Modut enkodera obrotowego 360° do Arduino 5V DC do Arduino RaspberryPi

Modut enkodera obrotowego 360° to precyzyjne urzadzenie umozliwiajgce wykrywanie kierunku i predkosci obrotéw,
stosowane w projektach opartych na Arduino, mikrokontrolerach AVR, STM32 oraz Raspberry Pi. Generuje sygnat
kwadraturowy, co pozwala na doktadne okreslenie pozycji watu oraz kierunku obrotéw.
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Dane techniczne

¢ napiecie nominalne: DC 5V

¢ prad przewoddéw sygnatowych A, B: 0.5mA (maks. 5mA, min. 0.5mA)
¢ prad przewodu wspdlnego: 1mA (maks. 10mA, min. 0.5mA)

e zakres temperatur pracy: -30°C do +80°C

¢ sygnat wyjsciowy:

= fale kwadratowe dlafaz Ai B
= obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara - faza A wyprzedza faze B 0 90°
= obrét przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara - faza B wyprzedza faze A o 90°

e wymiary ptytki: 27 x 24 mm

Opis portow
v 2P port - zasilanie
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= VCC - DC 5V
= GND - masa

v 3P port sygnatowy - wyjscia fazowe
= A - sygnat fazy A

= B - sygnat fazy B

= C (GND) - masa

Funkcje i zastosowanie
v detekcja kierunku i predkosci obrotéw

v precyzyjna regulacja pozycji watu w systemach sterowania
v kompatybilno$¢ z Arduino, AVR, STM32, Raspberry Pi

v obstuga sygnatu kwadraturowego dla enkodowania pozycji
v zastosowanie w robotyce, sterowaniu silnikami i systemach nawigacji
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