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SRR Modut zaawansowanego sterownika silnikéw
o Y 4 kanatowy L298N
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Cena brutto 42,47 zt

Cena netto 34,53 zt

Czas wysyiki 24 godziny
Numer katalogowy LCT-202
Producent LC Technology

Opis produktu

Modut zaawansowanego sterownika silnikéw 4 kanatowy L298N
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Modut L298N to zaawansowany sterownik umozliwiajacy jednoczesne sterowanie czterema silnikami DC, oferujac zaréwno
kontrole kierunku obrotéw, jak i regulacje predkosci. Dzieki dwém uktadom L298N modut moze obstugiwaé wieksze
obcigzenia, a wbudowany uktad LM2596S pozwala na stabilne zasilanie logiki z napiecia wejsciowego.
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Jest przeznaczony do sterowania silnikami DC w projektach robotycznych, systemach automatyki oraz urzadzeniach DIY.
Obstuguje sterowanie PWM, co pozwala na ptynng regulacje predkosci kazdego z podtgczonych silnikéw.
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Wyposazony jest w cztery wyjscia sterujgce (OUT1-OUT8), dzieki czemu mozna podtaczy¢ do czterech silnikéw DC. Kazdy
silnik jest kontrolowany przez dwa piny sterujgce (IN1-IN8), umozliwiajace wybér kierunku obrotéw.

Dane techniczne

napiecie zasilania logiki: 5V-7V (mozliwos¢ zasilania z modutu)
napiecie zasilania silnikéw: 6V-30V

maksymalny prad wyjsciowy: 2A na kanat

maksymalna moc: 50W (dla dwdéch uktadéw L298N, 25W na jeden)
zakres pradu logicznego: 0-36mA

napiecie wejsciowe sygnatoéw sterujgcych:

= niski stan: -0.3V = Vin = 1.5V (sygnat nieaktywny)
= wysoki stan: 2.3V = Vin = VSS (sygnat aktywny)

e modut zasilania: LM2596-5.0 (wydajniejsze od LM7805)
¢ wbudowany 5V port zasilania: do zasilania logiki i zewnetrznych urzadzen
e wymiary: 59.1 x 64 mm
e waga: 55g
Opis ztaczy

v VCC - zasilanie silnikéw

v GND - masa

v OUTL, OUT2 - silnik 1

v OUT3, OUT4 - silnik 2

v OUT5, OUT6 - silnik 3

v OUT7, OUT8 - silnik 4

v IN1-IN8 - wejscia sterujace dla silnikow

v EN1-EN4 - wejscia aktywujgce (mozliwos¢ regulacji predkosci przez PWM)
v S1 - wigcznik zasilania

Funkcje i zastosowanie

v obstuga czterech silnikéw DC jednoczes$nie

v kontrola kierunku obrotéw oraz regulacja predkosci

v kompatybilnos¢ z Arduino, Raspberry Pi, ESP8266

v mozliwos¢ podtgczenia serwomechanizméw SG90

v wbudowany stabilizator 5V, pozwalajgcy na zasilanie logiki

v szerokie zastosowanie w robotyce, systemach automatyki, projektach DIY

Instrukcja uzytkowania

v Podtgczanie silnikow:

= IN1/IN2 - sterowanie silnikiem 1

= IN3/IN4 - sterowanie silnikiem 2

= IN5/IN6 - sterowanie silnikiem 3

= IN7/IN8 - sterowanie silnikiem 4

v Zasilanie modutu - podtgcz VCC (6V-30V) oraz GND

v Zasilanie logiki - 5V mozna pobiera¢ z uktadu LM2596S

v Regulacja predkosci - sygnat PWM podawany na EN1-EN4

Uwagi

v jesli silnik dziata w odwrotnym kierunku, nalezy zamieni¢ miejscami przewody OUT1 i OUT2
v jezeli nie jest wymagana regulacja predkosci, piny EN1-EN4 mozna potaczy¢ z 5V
v do zasilania zalecana jest bateria 18650 lub zasilacz o napieciu 7V-12V
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