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Sterownik silnika bezszczotkowego BLDC
400W z czujnikiem Halla

Cena brutto 78,00 zt
Cena netto 63,41 zt
Czas wysyiki 24 godziny
Numer katalogowy RBS-199

Kod producenta ZS-X11D1
Producent mini moduty

Opis produktu

Sterownik silnika bezszczotkowego BLDC 400W z czujnikiem Halla
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Sterownik ZS-X11D1 tréjfazowego bezszczotkowego silnika BLDC o maksymalnej mocy 400W z wbudowanymi czujnikami
Halla

dane techniczne:

e Z5-X11D1 modut sterownika do tréjfazowych silnikéw bezszczotkowych BLDC z czujnikami Halla
¢ obstuga silnikéw z czujnikami Halla: TAK

e zakres napiecia pracy: 9V do 60V

e zakres pradu obcigzenia do 16A
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chwilowo do 20A
¢ moc maksymalna do 400W
szczytowa do 450W
sterownik wyposazony w radiator
zabezpieczenie nadpradowe: tak
Silnik wyjsciowy MA MB MC z wyjsciem fazowym
ptyta gtéwna 5V GND jest dostarczana z zasilaniem 5V (prad nie przekracza 30mA)
zasilanie VCC GND (zewnetrzny zasilacz DC)
wyjsécie sygnatu impulsu predkosci SC
dodatni i ujemny interfejs sterowania cofaniem (mozna go réwniez podtgczy¢ do zewnetrznego przetacznika)
kontrola predkosci VR wejscie sygnatu (na poktadzie z potencjometrem kontrola predkosci moze by¢ réwniez
podtgczony do 0-5V symulacji analogowej PWM cykl pracy, aby wspiera¢ podwéjne wejscie sygnatu regulacja
predkosci)
¢ Ha Hb Hc + 5V GND wejscie sygnatu halla, ogdlnie z silnikiem halla ma pie¢ odpowiednich linii
e wymiary ptyki drukowanej PCB: 63mm x 45mm x 28mm

Informacje o produkcie:

W silniku bezszczotkowym znajduje sie zwykle 5 linii okablowania halla. Dwie z nich to linie zasilania hali. Nalezy rozrézni¢ trzy
linie sygnatowe halla. Zwtaszcza linie zasilajace nie moga sie myli¢. Sekwencja na ptycie musi pasowac¢ do sekwencji linii
tréjfazowych na ptyta sterownicza silnika, aby dziatata prawidtowo. Jesli nie znasz definicji drutu halla, mozesz debugowac
niskie napiecie i prad przy pierwszym wigczeniu zasilania. Zmien kolejnos¢ linii halla do normalnej pracy, nie uzywaj prad o
duzym napieciu, debugowanie wysokiego napiecia, jesli linia halla nie jest potaczona w kolejnosci, wysokie napiecie i wysoki
prad maszyny testowej, istnieje ryzyko uszkodzenia rura MOS, Jesli trzy linie sygnatu halla silnik pracuje ptynnie i ptynnie.
Start o niskiej predkosci jest stabilny, a moment obrotowy jest duzy. Jesli trzy linie sygnatowe halla nie sg potaczone, dostepne
sg hastepujgce cechy: 1 silnik nie moze by¢ uruchomiony normalnie lub rozruch jest trudny (czasami konieczne jest reczne
obracanie silnika w celu uruchomienia) 2 silnik zaczyna sie trzas¢ bez zasilania.
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Srodki ostroznoéci:

1. Obwdd zasilania na ptycie gtéwnej nie ma bezpiecznika, a wbudowany dodatek spowoduje trwate uszkodzenie chipa na
ptycie (nawet 2 sekundy nie sa dozwolone).

2. Podczas normalnej pracy na wyjsciu silnika wystepuje zabezpieczenie nadpradowe prébkowania. Poniewaz moc i prad
modutu sg bardzo duze, prosze nie zwieraé, gdy modut nie dziata normalnie. Gdy zwarcie ma mozliwos¢ spalania linii,
pierwsze okablowanie maszyny testowej nalezy uzy¢ testu matego pradu i niskiego napiecia, po ok, a nastepnie przejsc¢
wysoki prad i wysokie napiecie, poniewaz jest to nagi modut tablicy na sprzedaz, nalezy zwréci¢ uwage na izolacje linii
okablowania, Silne napiecie nie moze dotykac¢ czesci ptyty.

3. Nie nalezy podtagczac silnik, ktéry jest oczywiscie niezgodne z napiecia i pradu modut napedowy lub jest o wiele z dala od
silnika, aby unikng¢ niewyttumaczalne uszkodzenia.
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