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Sterownik silnika PWM 12V 24V DC obroty
lewo/prawo/stop

Cena brutto 105,00 zt
Cena netto 85,37 zt
Czas wysyiki 24 godziny
Numer katalogowy BTE-635
Producent mini moduty

Opis produktu

Sterownik silnika PWM 12V 24V DC obroty lewo/prawo/stop

Modut sterownika PWM regulujgcego szerokos¢ wspétczynnika wypetnienia przebiegu prostokgtnego na wyjsciu. Sterownik
CCM4N5 do sterowania wykorzystuje analogowy joystick (dzojstik) ktéry oprécz regulacji PWM, umozliwia szybkag zmiane
polaryzacji napiecia wyjsciowego. Tym samym mozliwa jest jest regulacja kierunku obrotéw silnika i jego predkosci obrotowe;j.
Sterownik PWM jest bardzo prosty w uzytkowaniu i podtgczeniu. Wystarczy do ztgcza zasilania podtgczy¢ state napiecie z
zakresu od 12V do 30V, a na wyjsciu otrzymamy zmodulowany przebieg prostokatny PWM. Moc maksymalna sterownika to
100W przy napieciu zasilania 24V.

dane techniczne:

¢ sterownik CCM4N5 PWM wspoétczynnika wypetnienia przebiegu
» zastosowanie jako sterownik kontroler predkosci obrotowej silnikéw bezszczotkowych pradu statego
» czestotliwos¢ sygnatu PWM: 16kHz
e zakres napiecia zasilania: 12V do 30V
¢ maksymalna moc wyjsciowa:
» max. 50W dla napiecia 12V
» max. 100W dla napiecia 24V
maksymalne obcigzenie pradowe: do 4A
ptynna regulacja wspétczynnika wypetnienia
sterowanie przy pomocy joysticka analogowego - potencjometr kotyskowy
mozliwos¢ sterowania predkoscig obrotowg
mozliwos¢ sterowania kierunkiem obrotéw: lewo -stop - prawo
poprzez zmiane polaryzacji napiecia wyjsciowego
» zlgcza: gniazdo terminal block ARK do przykrecenia przewodoéw
nie ma koniecznosci lutowania
e potencjometr do kompensacji
e wyposazony w radiator na tranzystorach mocy
e zabezpieczenie nadpradowe:
wyposazony w uktad scalony, ktéry moze sprawdzi¢ prad Halla.
gdy prad przekroczy wartosc 6,4A zadziata zabezpieczenie
* ptytka drukowana dwustronna z metalizacjg otworéw
e wymiary:
modut gtéwny: 78mm x 45mm x 25mm
modut sterujgcy: 30mm x 30mm
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dtugos¢ przewodu potaczeniowego: ok. 20cm

sposoéb podtaczenia:

Kontroler sterujgcy jest bardzo prosty w instalacji. Na ponizszym rysunku przedstawiono schemat podtgczenia. Do ztacza
srubowego opisanego jako POWER przykrecamy przewody z napieciem zasilajgcym. (+) plus zasilania przewdd czerwony, (-)
minus masa zasilania. Nalezy zachowa¢ odpowiednig polaryzacje, gdyz niewtasciwe podtaczenie zasilania lub przekroczenie
napiecia zasilania doprowadzi do uszkodzenia modutu (przepalenia). Zalecamy rozrézniac kolory; czerwony to (+), a czarny to
(-). Wyjscie ze sterownika PWM mamy opisane jako MOTOR, gdzie podtaczamy nasz odbiornik elektryczny czyli. np silnik.
Modut PWM potaczony jest z ptytka sterujaca przy pomocy przewodu 3 zytowego na ktérej jest zamontowany joystick (dzojstik)
analogowy. Ma on 3 pola dziata. Srodkowa pozycja jest neutralna i na wyjsciu sterownika nie ma zadnego sygnatu. Wychylenie
gatki w lewo lub w prawo powoduje pojawienie sie sygnatu PWM o wspédtczynniku wypetnienia proporcjonalnego do kata
wychylenia. W zaleznosci czy przechylamy gatke joystika w lewo czy prawo na wyjsciu otrzymujemy przebieg PWM dodatni lub
o odwrdéconej polaryzacji. Dzieki takiemu zabiegowi mozemy sterowac¢ kierunkiem obrotéw silnika DC. W momencie
puszczenia gatki sterujgcej wraca ona do pozycji neutralnej - wytgczonej - stop (sprezyny centrujgce potozenie potencjometru).

zdjecia:
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