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Ultradzwiekowy czujnik odlegtosci
wodoodporny JSN-SR04T

&

Cena brutto 53,00 zt

Cena netto 43,09 zt

Czas wysyiki 24 godziny
Numer katalogowy BTE-499

Kod producenta JSN-SR04T-V3.0
Producent mini moduty

produktu

UltradZzwiekowy czujnik odlegto$ci wodoodporny

Nowa wersja SR04T-V3.0 niedawno wydany rozwigzuje problem niewidomych danych skoki i poprawia stabilno$¢ produktu.
SROT4-V3.0 ultradZzwiekowy zakresy modutu moze zapewni¢ 21cm-600cm nie-skontaktuj sie z odlegtosci funkcja wykrywania,
poczawszy, mozesz o nich nadmieni¢ moze by¢ tak wysokie, jak 3mm; modut sktada sie z czujnika ultradZzwiekowego i uktadu
sterowania zintegrowany z urzadzenie nadawczo-odbiorcze. Korzystanie z tryb jeden jest kompatybilny z modutem HC-SR04

modut

Wodoodporny ultradzwiekowy modut SR04T wodoodporny zintegrowany pomiar odlegtosci przetwornik czujnik do Arduino

ultradZwiekowy modut do pomaru odlegtosci

dane techniczne:

ultradzwiekowy modut JSN-SR04T-V3.0 wodoodporny
napiecie zasilania DC: 3,0V do 5,5V

pobér pradu mniej niz 8mA

czestotliwos¢ sondy: 40kHz

najdtuzszy zakres: 600cm

ostatni zakres: 20cm

daleki zasieg doktadnos¢: = 1cm

rozdzielczos¢: 1mm

przebieg kat: 75 stopni

wejsciowy sygnat wyzwalajacy:

1. TTL impulsu powyzej 10uS

2. port szeregowy wysytania polecenia 0X55

wyjscie sygnatu echa szerokosci impulsu wyjsciowego poziom sygnatu lub TTL
okablowanie:

» 3V do5,5V zasilanie +

» Trig kontrola RX

» Echo wyjscie TX

» GND

temperatura pracy: -20- do +70C
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dodatkowy opis:

Tryb 2: M2 krétkie potaczenie jest port szeregowy kontrolowane wyjscie

Tryb 1: M1 krétkie potaczenie jest automatyczne wyjscie szeregowe

Tryb 0: tryb ptywajgce = spust wyjscie szerokosci impulsu (ustawienie fabryczne)

Tryb 3: tryb spawania 200K = automatyczne odlegtos¢ wyjscie szerokosci impulsu

Tryb 4: tryb spawania 360K = niski poziom mocy szerokos¢ impulsu sygnat wyjsciowy w trybie
Tryb 5: tryb spawania 470K = tryb przetaczania wyjscie

Tryb 1: tryb = otwarte srodki bez spawania. Tryb jest wyjasnione w nastepujacy sposéb

Podstawowa zasada dziatania:

(1) zastosuj portu 10 TRIG, aby wywotac zakresu. Przedstawi¢ sygnatu wysokiego poziomu co najmniej 10us.

(2) modut automatycznie wysyta osiem 40khz kwadratowych fale i automatycznie wykrywa, czy sygnat zwrotu z inwestycji;
(3), gdy sygnat zwrotéw, wysoki poziom jest wyprowadzany przez portu IO ECHO. Czas trwania wysoki poziom jest czas od
transmisji z fala ultradzwiekowa do powrotu. Odlegtos$¢ testowa wysokos$é = (czas wysokiego poziomu * predkos$¢ dzwieku
(348 M/S))/2.

(4) po modut jest wyzwalany dla poczawszy, jesli echo nie mozna odebrac¢ (powodem przekracza mierzony zakres lub sonda
nie zmierzy¢ sie z mierzonego obiektu), ECHO port bedzie automatycznie staje sie niski po 40MS, do znakowania tym razem
pomiaru konczy sie, bez wzgledu na to, na sukces.

Tryb 2: tryb = 47K (lub bezposrednio krétkie M1 bit) UART automatyczne wyjscie

UART automatyczne wyjscie tryb wyjscia zmierzona odlegtos¢ wartos¢ (liczba szesnastkowa) zgodnie z komunikacyjny UART
formacie. Ten tryb nie wymaga zewnetrznego wyzwalania sygnatu. Modut moze automatycznie mierzy¢ co 100ms. TX pin
wyprowadza zmierzona warto$¢ odlegtosci po kazdym pomiarze jest zakonczona.

Tryb 3: tryb = 120K (lub krétki M2 bit bezposrednio) UART kontrolowane wyjscie

UART kontrolowane metoda wyjsciowa wyjscia zmierzona odlegtos¢ wartos¢ (liczba szesnastkowa) zgodnie z komunikacyjny
UART formacie. W tej metodzie, spust polecenia 0X55 sygnat musi by¢ dodany do RX pin. Modut Srodkéw raz za kazdym
razem, gdy polecenia jest received. Stopy wyjscia zmierzona odlegtos¢ wartosci. Polecenia cyklu wyzwalania powinna by¢
wieksza niz 60ms.

Tryb 4: tryb = 200K na wysokim poziomie (PWM) szerokos¢ impulsu automatyczne wyjscie
W ramach szerokos$¢ impulsu PWM automatyczne wyjscie, modut automatycznie mierzy w okresie, w 200ms, i wysyta
szerokosci impulsu wysoki poziom odpowiadajacy odlegtos¢ po pomiarze. Przy obliczaniu tryb odlegtosci odniesienia tryb 1.

Tryb 5: tryb = 360K niskie zuzycie energii (PWM) wysoki poziom szerokos¢ impulsu kontrolowane wyjscie

W trybie niskiego poboru mocy pies wytaczajagcy modut jest wytgczony. Ten modut jest odpowiedni dla uzytkownikéw
zasilanych bateryjnie. The statyczny pobdér mocy jest mniej niz 70UA. Odlegto$¢ robocza metoda pomiaru jest taki sam, jak
tryb 1.

Tryb 6: tryb = 470K wyjscie przetacznika

Modut bedzie zestaw wartosci progowej w fabryce, domyslnie jest to 1.5 metréw. Modut wykonuje poczawszy co 200ms. , Gdy
wykryta wartos¢ odlegtosci celu jest mniej niz ustalony prég, Echo pin wyprowadza wysokim poziomie. Obecnie wykryte
odlegtos¢ wartos¢ jest wieksza niz ustalony prég, a Echo pin wyprowadza o niskiej mocy. W celu poprawy stabilnosci,
domysinych ustawien fabrycznych, Zze odlegtosé¢ wykryte przez cel dla dwa razy z rzedu jest mniejsza niz ustawi¢ prég.
Sygnatu, nie zdolno$¢ prowadzenia pojazdu. Tranzystora przekazniki nalezy doda¢ podczas aplikacji. Jesli istniejg szczegdlne
wymagania, potrzebujesz, aby zmieni¢ prég lub inne ustawienia, musisz okresli¢ przy zakupie.
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